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3D Positionierung fiir Rammen und Bohren

GRUNDLEGENDE FUNKTION

Eine Variante der pcX-3D fiir Nassbaggerei kombiniert Anwendungen wie GPS
Positionierung, 2D Terrain Modell und Raster direkt durch Vermessungssoftware des
Benutzers mit schneller ,Echtzeit Animation auf dem Bildschirm und hochgenauer
CANBUS Sensor Technologie nahtlos in ein einfach zu bedienendes produktives
Werkzeug. Die Positionierung der Geréate, vor allem in komplexen Geldndemodellen mit
vielen Ramm- oder Bohrpunkten bereitet den ausfiihnrenden Firmen oft Kopfzerbrechen.
Schwer abschatzbar sind dabei oftmals die Kosten fir die Markierung der Punkte, da
diese Arbeiten zeitaufwendig und oft mit kostenintensiven Maschinenstillstandzeiten
verbunden sind. Das gehort jetzt der Vergangenheit an.

3D Maschinenflhrung in Echtzeit
Minimale Absteckung notwendig
Multiple Ansichten
Prézisionssensoren

Software exakt fir Anwendung
Maschinenimplementation
Konfigurierbares GPS Interface erlaubt
Einsatz nahezu aller Hersteller

Mittels ProJob Software kompatibel zu
fast allen 3D Modellen

Aktuelle Position relativ zur geplanten
Position

Speicherung aller Daten fir fertig-
gestellte Punkt mit Datum, Zeit und
Koordinaten

Anzahl an Schidgen bei Verdichtung
Schnellere Fertigstellung von Projekten
Genaueres Arbeiten

Reduziert Personal um die Maschine
Reduzierter Vermessungsaufwand
Verlorengegangene oder verschobene
Punkte mussen nicht erneut
gingemessen werden

Rammen

Bohrgerate
RIC Rapid Impact Compactors

Spezialmaschinen

Produkteigenschaften

Hochgenaues und schnell reagierendes
System

Laden von Punktdateien um die Maschine
einfach zum nachsten Punkt zu navigieren
Speicherdatei mit Position, Datum und Zeit
fiir jede fertige Position

Keine verlorenen oder verschobenen
Vermessungspflocke

Einsatzbar beim Rammen, Bohren und in
weiteren Spezialanwendungen

Multiple Ansichten und Maschinen-
konfigurationen maglich

Einsatz nahezu aller GNSS Empfanger



